Ridici jednotka

N/
CLEMSA

CLAS 16 (16.1)

Technicky manual




1 SPECIFIKACE

Ridici jednotky CLAS 16, CLAS 16.1 je urcen k ovladani jednoho nebo dvou linearnich pohond
(bud’ mechanickych — Sroubovych nebo hydraulickych), pohanénych jednofazovymi motory s
kondenzatorem napevno. Maximalni pfikon obou motord je 1000W/230V. Ridici jednotka CLAS
16, 16.1 je vestavéna do celoplastové krabice s krytim IP 56 a je urcen pro prostiedi venkovni (341)
a zakladni (311) dle €SN 330300. Ochrana proti dotyku Zivych &asti dvojitou izolaci dle CSN

341010. Usporadani pfipojovacich svorek
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Obrazek 1

1) transformator; 2) pojistka elektroniky (2A); 3) pojistka motor( (6,3A); 4) konektor krty pfijimace; 5)
konektor pfidavnych zafizeni (semafor ,gardzové svétlo”); 6) multifunkéni displeji a programovaci
tlacitka; 7) zkuSebni a programovaci tlacitko; 8) programovaci tlacitko; 9) hlavni vypina¢; 10) jumper
volby vystupniho napéti (12/24); 11) svorkovnice |; 12) svorkovnice Il



3 SCHEMA ZAPOJENIi SVORKOVNIC
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Obrazek 2

svorky 1, 2: napdjeni 230V/50 Hz

svorka 3: uzemnéni

svorky 4, 5: vystupni napéti 12/24Vst max. 25W pro napajeni pomocnych zafizeni
svorky 6, 7: pfipojeni vystrazného majacku

svorky 8, 9: pfipojeni kondenzatoru motoru |

svorky 10, 11, 12: pfipojeni motoru | (svorka ¢. 12 — spole¢ny vodic)

svorky 13, 14: pfipojeni kondenzatoru motoru Il - pouze pro CLAS 16.1

svorky 15, 16, 17: ptipojeni motoru Il (svorka ¢. 17 - spole¢ny vodic) pouze pro CLAS 16.1
svorky 18, 19: pfipojeni elektrického zdmku

svorka A: vystup na semafor (pouze pfi pouziti pfislusné karty TS 23 nebo TSM 6)

veers

svorky D, E: pfipojeni zabezpecovaciho zafizeni (fotoburika, elekton. lista apod. - rozpinaci kontakt
- NC) pro otevirani

svorky E, F: pfipojeni zabezpecovaciho zafizeni (fotoburika, elekton. lista apod. — rozpinaci kontakt
—NC) pro zavirani

svorky G, H, I: pfipojeni koncovych spinaci motoru | (rozpinaci kontakt)
svorky J, K: pulzni vstup — externi ovladani moznost programovani funkce
svorky L, M, O: pfipojeni koncovych spinac¢t motoru Il (rozpinaci kontakt)

Pozndmka: pokud nepouzijeme zafizeni, kterd se pfipojuji na svorky oznacené jako rozpinaci
kontakt — NC je nutné tyto svorky propojit.



4 POPIS CINNOSTI

Ridici jednotky CLAS 16, 16.1 umozniuji manualni, poloautomaticky a automaticky provoz. Typ
provozu se programuje pomoci péti programovacich tlacitek (viz 6), kapitola 2).

4.1 a) popis cinnosti pri manualnim provozu

PFi manudlnim provozu se kontrolni panel ovlada posloupnosti ¢tyf pulzd , pficemz oba pulzy stop
mohou byt nahrazeny bud uplynutim nastaveného ¢asu, nebo sepnutim koncového spinace.
Zdrojem téchto pulzli mGze byt dalkové ovladani nebo tlacitko, mag. zdmek, mag. smycka apod.
Cinnost je potom nasledujici:

1. pulz - otevirani
2. pulz stop — mize nahradit sepnuti konc. spinace nebo vyprieni ¢asu
3. pulz zavirani

4. pulz stop - mize nahradit sepnuti konc. spinace nebo vyprieni ¢asu

4.2 b) popis cinnosti pri poloautomatickém provozu

Pfi poloautomatickém provozu se kontrolni panel ovlada pouze jednim pulzem - pro otevreni.
Nasledné zavfeni je zajisténo automaticky po uplynuti nastavené doby pauzy. Cinnost je potom
nasledujici:

1. pulz — otevirani (vypnuti konc. spina¢, nebo ¢asem)

2. po vyprseni nastavené doby pauzy se automaticky provede zavieni

4.3 c) popis cinnosti pri automatickém provozu

PFi automatickém provozu je ¢innost kontrolniho panelu stejna jako v pfipadé poloautomatického
provozu (ovladani jednim pulzem), ¢innost se lisi pouze v pfipadé pfijmuti pulzu v dobé pauzy. Pri
automatickém provozu se doba pauzy odméfuje znovu od pocatku, pfi poloautomatickém
provozu se doba pauzy ukoncia za¢ne operace zavirani.

5 PROGRAMOVANI RIDICi JEDNOTKY

Tyto fidici jednotky jsou plné programovatelné, tzn., ze veskeré funkce se u téchto fidicich jednotek
nastavuji pomoci programu. Pro pohodIné programovani je fidici jednotka vybavena displejem,
zobrazujicim veskeré potfebné informace pro snadné programovani.

Programovani zac¢indme, kdyz je na displeji
+READY".

Na displeji se zobrazi dvé moznosti:
HIDRAU - hydraulicky pohon

Stisknout tla¢itko MENU a drZet cca2 vtefiny ELECTRO - elektromechanicky pohon
5.1 Vybér pohonu provedeme pomoci Sipek «— —

Na displeji se zobrazi OPERATING DEVICE MENU Vybér pohonu ukoncime stisknutim tlacitka €

(vybér pohonu)
Stisknout tlacitko OK

Na displeji se zobrazi OPERATING DEVICE MENU

Opétovnym stisknutim tlacitka C se na displeji
zobrazi READY



Stisknout tla¢itko MENU a drZet cca2 vtefiny

Opétovnym stisknutim tlacitka MENU se na
displeji zobrazi OPTIONS MENU

Stisknout tlac¢itko OK

5.1.1

Na displeji se zobrazi Locking type (typ provozu)
a jsou nabizeny tfi moznosti

MAN. —-manualni provoz (viz kap.4a)

SEMI. - poloautomaticky provoz (viz kap. 4b)
AUTO. - automaticky provoz (viz kap. 4c)
Vybér provozu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.1.2
Na displeji se zobrazi Stop when open (ovlivnéni
otevirani) a jsou nabizeny dvé moznosti

NO - béhem otevirani jsou veskeré dalsi ovladaci
impulzy (dalk.ovladani, tla¢itko apod) ignorovany

YES - béhem otevirani je mozné vrata dalSim
impulsem ovladat (zastavit otevirani atd.)

Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.1.3
Na displeji se zobrazi Reversal blow (reverzace
pfi zavirani) a jsou nabizeny dvé moznosti

YES - je-li béhem zavirani dan impulz (dalk.
ovladani, tlac¢itko apod.) nebo protnut paprsek
fotoburiky, stopne se operace zavirani a za¢ne
s malou prodlevou operace otevirani

NO - impulz dany béhem zavirani zplsobi pouze
stopnuti operace zavirani

Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.14

Na displeji se zobrazi Photocell close (zavieni po
prijezdu fotobunkou) a jsou nabizeny dvé
moznosti

YES - zavieni vrat zacne, teprve az vozidlo protne
paprsek fotobunky a po opusténi fotoburiky
vozidlem se za¢nou vrata po 2 vtefinach
automaticky zavirat, bezpe¢nostni funkce
fotobunky pfi zavirani je zachovana

NO - neaktivni normalni bezpecnostni funkce
fotoburky

Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.1.5

Na displeji se zobrazi Pre signal (nastaveni
vystrazného majacku) a jsou nabizeny dvé
moznosti

YES - vystrazny majacek za¢ne blikat cca 2 vtefiny
pred pohybem pohonl

NO - majacek za¢ne blikat sou¢asné s pohybem
pohonl

Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.1.6

Na displeji se zobrazi Backlash time (uvolnéni
elektrozamku) a jsou nabizeny dvé moznosti

YES - vrata se budou pfi oteviracim cyklu nejprve
kratkou dobu zavirat (pro uvolnéni elektrozamku)
a teprve potom nastane vlastni otevirani -
pouzivat ve spojeni s pouzitim elektrozamku.

NO - vrata se za¢nou ihned rovnou otevirat
Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.1.7

Na displeji se zobrazi Electro lock (nastaveni
elektrozamku) a jsou nabizeny dvé moznosti

OPEN - elektrozamek se aktivuje pouze na
zacatku operace otevirani

OPEN/CLO. - elektrozamek se aktivuje jak na
zacatku operace otevirani, tak zavirani

Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.1.8

Na displeji se zobrazi Part time (Castecné casy
béhu motor() a jsou nabizeny dvé mozZnosti

YES - fidici jednotka ,si pamatuje” prosly cas
operace a inversni operace se déje pouze
s ubéhlym ¢asem

NO - veskeré operace se déji s plnym
naprogramovanym casem

Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU



5.1.9

Na displeji se zobrazi Close pow. return (fizeni
sily pohon(, pouze pro elektromechanické
pohony) a jsou nabizeny dvé moZnosti

YES - aktivni
NO - neaktivni
Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.1.10

Na displeji se zobrazi Soft stop (mékky dojezd,
pouze pro elektromechanické pohony) a jsou
nabizeny dvé moznosti

YES - aktivni f.j. umoZznuje nastaveni mékkého
dojezdu kfidel vrat, pro odstranéni naraz( kfidel
pfi zavirani

NO - neaktivni, kfidla dojizdéji pInou silou
Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU5

5.1.11

Na displeji se zobrazi Maxpower start (nastaveni
maximalni sily pohont pro zac¢atky operaci otv. a
zav., pouze pro elektromechanické pohony) a jsou
nabizeny dvé moznosti

YES - je nastavena maximalni sila pohont pro
zacatky obou operaci, dale pokracuje pohon
s haprogramovanou silou

NO - silu pohon je po celou dobu béhu stejna
(naprogramovana hodnota)

Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.1.12

Na displeji se zobrazi Ramming bump (nastaveni
max. sily na konci zavirani pro dokonalé zajisténi
elektrozamku, pouze pro elektromechanické
pohony ve spojeni nastavenym mékkym
dojezdem) a jsou nabizeny dvé moznosti

YES - aktivni, 2 vtefiny pfed koncem zavirani jdou
pohony plnou silou pro dokonalé zajisténi
elektrozamku

NO - neaktivni
Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.1.13

Na displeji se zobrazi Signaling lamp (nastaveni
vystrazného majacku) a jsou nabizeny dvé
moznosti

FIXED - napdjeni majacku je permanentni - pro
majacky s vlastnim pferusovacem

FLASHING - pro majacky bez vlastniho
pferusovace

Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.1.14

Na displeji se zobrazi Auxiliary board (vybér
pfidavné karty) a jsou nabizeny dvé moznosti

TRA. - pro pfipojeni karty gardzového svétla
PARKING - pro pfipojeni karty semaforu
Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.1.15

Na displeji se zobrazi Aux. Pedes.entra.
(nastaveni externiho fidiciho vstupu, svorky J, K) a
jsou nabizeny tfi mozZnosti

PED - ¢astecné otevieni — pési priichod

LOCK - po dobu aktivace externiho vstupu je
zablokovano otevirani

OPEN - po dobu aktivace externiho vstupu je
oteviranii zavirani fizeno automaticky

Vybér provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tla¢itko MENU pro ndvrat na Locking
type, nebo tlacitko C pro navrat na OPTIONS
MENU

Na displeji se zobrazi OPTIONS MENU
Stisknout tla¢itko MENU

Na displeji se zobrazi MANOEVRE PROGRAMING
(programovani ¢asti postupnou metodou -
shodné s prfedchazejici fidici jednotkou CLAS
12.1)

Stisknout tlac¢itko OK
Na displeji se zobrazi PROGRAM MANOEVRE

Programovat ¢asy postupnou metodou za¢indme
od zavienych vrat

Prvnim stiskem zkusebniho tlacitka (viz 7, kap. 2)
se zacne otevirani prvniho kfidla vrat



Druhym stiskem zkuSebniho tlacitka se za¢ne
otevirat druhé kfidlo vrat prodlevou mezi prvnim
a druhym stiskem zkusebniho tlacitka
nastavime zpozdéni pfi otevirani

Tretim stiskem zkusebniho tlacitka stopneme
otevirani prvniho kfidla vrat

Ctvrtym stiskem zkusebniho tlaéitka stopneme
otevirani druhého kiidla vrat

Patym stiskem zkusSebniho tla¢itka zacne
zavirani druhého kiidla vrat, pokud je nastaven
poloautomaticky nebo automaticky provoz je
prodlevou mezi ¢tvrtym a patym stiskem
zkusebniho tladitka nastavime budouci pauzu

Sestym stiskem zku$ebniho tlaéitka zacne
zavirani prvniho kfidla vrat prodlevou mezi patym
a Sestym stiskem zkusebniho tlacitka

nastavime zpozdéni pfi zavirani

Sedmym stiskem zkuSebniho tlacitka stopneme
zavirani druhého kfidla vrat

Osmym stiskem zkuSebniho tlacitka stopneme
zavirani prvniho kfidla vrat

Tim ukon¢ime cely cyklus, na displeji se zobrazi
PROGRAM MANOEVRE

Stisknout tlacitko MENU pro skok na
ADJUSTMENTS MENU, nebo tlacitko C pro navrat
na READY

5.2

Na displeji se zobrazi ADJUSTMENTS MENU
(programovani ¢asl)

Stisknout tlac¢itko OK

5.2.1

Na displeji se zobrazi Opening leaf 1 (nastaveni
¢asu otevirani prvniho kfidla)

Cas otevirani 1. kiidla Ize nastavit v rozmezi 0 -
256 vtefin

Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.2.2

Na displeji se zobrazi Opening leaf 2 (nastaveni
¢asu otevirani druhého kfidla)

Cas otevirani 2. kiidla Ize nastavit v rozmezi 0 -
256 vtefin

Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.2.3

Na displeji se zobrazi Pause (nastaveni ¢asu
pauzy)

Cas pauzy Ize nastavit v rozmezi 0 — 256 vtefin
Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.2.4

Na displeji se zobrazi Closing leaf 1 (nastaveni
¢asu zavirani prvniho kfidla)

Cas zavirani 1. kiidla Ize nastavit v rozmezi 0 - 256
vtefin

Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.25

Na displeji se zobrazi Closing leaf 2 (nastaveni
¢asu zavirani druhého kridla)

Cas zavirani 2. kiidla Ize nastavit v rozmezi 0 - 256
vtefin

Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.2.6

Na displeji se zobrazi Elektro lock (nastaveni ¢asu
aktivace elektrozamku)

Cas aktivace elektrozdmku Ize nastavit v rozmezi 0
- 256 vtefin

Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.2.7

Na displeji se zobrazi Golpe de inversion
(nastaveni ¢asu pro uvolnéni elektrozamku)

Cas aktivace uvolnéni elektrozamku Ize nastavit v
rozmezi 0 - 256 vtefin

Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.2.8

Na displeji se zobrazi Delayed opening
(nastaveni ¢asu zpozdéni pfi otevirani)

Cas zpozdéni pfi otevirdni |ze nastavit v rozmezi 0
- 256 vtefin

Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —



Stisknout tlacitko MENU

5.2.9

Na displeji se zobrazi Delayed closure (nastaveni
¢asu zpozdéni pfi zavirani)

Cas zpozdé&ni pti zavirani Ize nastavit v rozmezi 0 -
256 vtefin

Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.2.10

Na displeji se zobrazi Pedestrian open (nastaveni
¢asu otevirani pro prlichod pro pési)

Cas otevirani pro priichod pro pési Ize nastavit v
rozmezi 0 - 256 vtefin

Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.2.11

Na displeji se zobrazi Pedestrian close (nastaveni
¢asu zavirani pro priichod pro pési)

Cas zavirani pro prichod pro pési Ize nastavit v
rozmezi 0 - 256 vtefin

Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.2.12

Na displeji se zobrazi Soft stop (nastaveni ¢asu
mékkého dobéhu)

Cas fizeni sily Ize nastavit v rozmezi 0 - 256 vtefin
Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.2.13

Na displeji se zobrazi Power percentage
(nastaveni sily pohon()

Silu pohonl Ize nastavit v rozmezi 30 - 100 %
Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU

5.2.14

Na displeji se zobrazi Garage light (nastaveni
¢asu sviceni gardzového svétla)

Cas zavirani pro prichod pro pé&si Ize nastavit v
rozmezi 0 - 256 vtefin

Nastaveni ¢asu provedeme pomoci Sipek «— —

Stisknout tlacitko MENU pro navrat na Opening
leaf 1, nebo tlacitko C pro navrat na
ADJUSTMENTS MENU

5.3

INSTALLATION MENU (pomocné menu
zobrazujici pouze informace pro instalaci a servis)

Do INSTALLATION MENU se dostaneme
z OPRATING DEVICE MENU kdyz ctyfikrat za
sebou stiskneme tlac¢itko MENU

Stiskneme tlacitko OK

5.3.1

Part meter (pocitadlo operaci - otevieni/zavieni)

Udava pocet cykll otevieni/zavieni, toto
pocitadlo |ze vynulovat sou¢asnym stiskem
tlac¢itek «—a —

Stisknout tlacitko MENU

5.3.2

Total meter (celkové pocitadlo operaci -
otevreni/zavieni)

Udava celkovy pocet cyklll otevieni/zavieni, toto
pocitadlo nelze vynulovat

Stisknout tlacitko MENU

5.3 .3
Abcdefghijklmo

Tmavé vybarveny obdélnickem ukazuje spravné
propojené svorky, kde musi byt zapojeny
rozpinaci kontakty

Stisknout tlacitko MENU

5.3.4

Default values

Soucasnym stiskem tlacitek < a — nastavime
zakladni hodnoty (tovarni nastaveni)



6 PRIDAVNA ZARIZENi
Karta garézového svétla: TLG 23

Karty semaforu: TS 23, TSM 6

Karty dalkového ovladani

MASTERcode: RMV, RMK

MUTANcode: RE

7 POSTUP MONTAZE

na svorky 1, 2, 3 pfipojit napajeci napéti - 230V/50 Hz

na svorky 10, 11 a 12 pfipojit jeden motor, mezi svorky 8 a 9 jemu pfislusny kondenzator (svorka ¢.
12 - spole¢ny vodi¢ 1. motoru)

na svorky 15, 16 a 17 pfipojit druhy motor, mezi svorky 13 a 14 jemu pfislusny kondenzator (svorka
¢. 17 - spole¢ny vodi¢ 2. motoru)

na svorky G, H, | pfipojit koncové spinace 1. motoru, pokud nebudou koncové spinace pouzity je
nutné svorky G, H, | vzajemné propojit

na svorky L, M, O pfipojit koncové spinace 2. motoru, pokud nebudou koncové spinace pouzity je
nutné svorky L, M, O vzajemné propojit.

na svorky D, E pfipojime rozpinaci kontakt bezpecnostniho zafizeni (fotoburika, elektron. Lista,
apod.) pro otevirani, pokud nebude bezpecnostni zafizeni pouzito je nutné svorky D, E vzijemné
propojit.

na svorky E, F pfipojime rozpinaci kontakt bezpecnostniho zafizeni (fotoburika, elektron. Lista,
apod.) pro zavirani, pokud nebude bezpec¢nostni zafizeni pouzito je nutné svorky E, F vzajemné
propojit.

na svorky B, C pfipojime zdroj pulzu (tlacitko, mag. zamek, externi pfijimac¢ dalk. ovladani, apod.)
pokud nepouzijeme ovladani dle bodu h), pfipojime na konektor v kontr. panelu kartu pfijimace
pomoci vysilace d. o. naprogramujeme pfijimac

po pfipojeni kontr. panelu na napajeci napéti vyzkousime funkci dalk. ovladani a spravny béh
motord — v pfipadé obraceného béhu motoru se vzdjemné prohodi zapojeni svorek 10 a 11 pro

prvni motor a 15 a 16 pro druhy motor, v pfipadé zpozdéni nespravného kfidla vzajemné
pfehodime zapojeni svorek 10, 11, 12 se svorkami 15, 16, 17,

vyzkousime funkci koncovych spinacli (pokud jsou pozity), v pfipadé obracené funkce je nutno
vzdjemné prohodit zapojeni svorek GHI pro prvni motor a svorek LMO pro druhy motor.

dle kapitoly 5) naprogramujeme veskeré potiebné hodnoty.



8 ZARUCNI PODMINKY

Na tento vyrobek poskytujeme zaruku 24 mésict od data prodeje. Veskeré opravnéné zarucni
opravy se realizuji formou vymény reklamovaného vyrobku za novy. Narok na zaruku nelze uplatnit
v pfipadé svévolného zdsahu do zakoupeného komponentu/zafizeni, neodbornou montazi,
nevhodnym pouzitim, nespravnym skladovanim, nebo nezaplacenim celkové hodnoty zbozi
v terminu splatnosti. Povinnosti odbératele je prokazat zdvadu reklamovaného zbozi.

9 PROHLASENI

Vyrobce a dodavatel si vyhrazuje pravo na posloupnost polozek v menu fidici jednotky. Tato
moznd nepatrnd odlisnost je zplsobena inovovanou verzi softwaru fidici jednotky. V pfipadé
nejasnosti kontaktujte svého dodavatele.
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