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Důležitá upozornění
· Erreka má právo na úpravu výrobku bez předchozího upozornění a také nenese žádnou odpovědnost za škodu nebo zranění osob nebo věcí způsobené nesprávným použitím nebo nesprávnou instalací.
· Prosím přečtěte si tento návod pečlivě před instalací a programováním vaší řídící jednotky.
• Tento návod k obsluze je určen pouze pro kvalifikované techniky, kteří se specializují na instalaci automatizací.
• Obsah této příručky se netýkají koncového uživatele.
• Každé programování a / nebo každá technická obsluha by měla být provedeno pouze kvalifikovaným technikem.
Instalace musí být prováděna v souladu s evropskými předpisy v platném znění:
EN 60204-1 (Bezpečnost strojních zařízení -Elektrická zařízení strojů -Část 1: Všeobecné požadavky)
EN 12445 (Vrata - Bezpečnost při používání motoricky ovládaných vrat - Zkušební metody)
EN 12453 (Bezpečnost při používání motoricky ovládaných vrat- Požadavky)


· Instalatér musí zajistit odpovídající připojení pólů zařízení do elektrické sítě.
Tyto normy vyžadují separaci kontaktů na minimálně 3 mm v každém pólu (EN 60335-1).
· Plastové pouzdro má IP55 izolaci, pro připojení flexibilní nebo pevné trubky, použijte izolace na stejné úrovni.
· Instalace vyžaduje mechanické a elektrické dovednosti, proto musí být prováděny pouze kvalifikovaným personálem, který může vydat osvědčení o shodě celé instalace (strojní směrnice 98/37/EEC, příloha IIA).
·  Automatizované brány pro vozidla musí být v souladu s následujícími pravidly: EN 12453, EN 12445, EN 12978, stejně jako jakýmikoli platnými místními pravidly.
· Také elektrický systém automatizace musí být v souladu s právními předpisy a platnými pravidly.
· Nastavení síly tahu vrat se měří pomocí příslušného nástroje a upravuje podle max.. limitů, které umožňuje EN 12453.
· Doporučujeme využít nouzového tlačítka (připojené k řídicí jednotce Vstup STOP) tak, že závora může být okamžitě zastavena v případě nebezpečí.
· Spotřebič nesmí používat děti nebo osoby se sníženými fyzickými, smyslovými nebo duševními schopnostmi, nebo nedostatkem zkušeností a znalostí, pokud není poskytnut
dohled nebo instrukce.
· Děti musí být pod dohledem, aby si nehráli se spotřebičem.

Shoda s předpisy 

Matz-Erreka, S.Coop. prohlašuje, že řada BY motorů je v souladu s ustanoveními následujících směrnic EU:
2006/95/CEE nízké napětí
93/68/CEE elektromagnetická kompatibilita
98/37/CEE směrnice pro strojní zařízení


Osoba odpovědná za spuštění stroje musí poskytnout následující záznamy:
• Dokument technické specifikace 
• Prohlášení o shodě
• CE-označení
• Záznam testování 
• Záznam údržby
• Návod a pokyny k obsluze 
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Roberto Corera

Obchodní ředitel

Antzuola, 17/10/2011


1- [image: ]BY4 jednotka automatizace 
Kód BYS424E - BYS424EM
· BY6 jednotka automatizace 
Kód BYS624E - BYS624EM
2- 4,22 m2 hliníková závora 
Kód ABY01
· 6,28 m2 hliníková závora
Kód ABY02
3- Kotevní deska (BY4) Kód ABY06
· Kotevní deska (BY6) Kód ABY07
4- Ochranná gumová sada (12 m)
 Kód ABY03
5- Podpora upevnění - Kód ABY16
6- Pohyblivá základna - Kód ABY05
7- Reflexní samolepicí pásky (24 ks) -
 Kód ABY08
8- 4,22 m kulatá (Ø 60) hliníková závora          Kód ABY12
· 6,28 m kulatá (Ø 90) hliníková závora   
Kód ABY13       
9- Ø 60 kulatá závorová sada kód ABY14
· Ø 90 kulatá závorová sada kód ABY15
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Technické parametry
	
	
	BY4
	BY6
	BY4-120V
	BY6-120V

	Napájení
	Vac/Hz
	230-50
	230-50
	120-60
	120-60

	Spotřeba energie
	W
	250
	300
	250
	300

	Napájení motoru
	Vdc
	24
	24
	24
	24

	Max. absorpce
	A
	10
	12
	10
	12

	Max. výkon motoru
	W
	240
	300
	240
	300

	Max. točivý moment
	Nm
	160
	220
	160
	220

	Doba otevírání
	s
	3/4
	5/6
	3/4
	5/6

	Intenzita provozu
	%
	80-max. 200cyklů/hod
	80-max. 150cyklů/hod
	80-max. 200cyklů/hod
	80-max. 150cyklů/hod

	Provozní teplota
	°C
	-20/+55
	-20/+55
	-20/+55
	-20/+55

	Úroveň ochrany
	IP
	44
	44
	44
	44

	Hmotnost
	Kg
	48
	56
	48
	56
















Uspořádání instalace
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1- BY automatizační jednotka, kabel napájení 3x1,5mm2
2- Fotobuňky **, kabel 4x0,5 mm2 (RX)
	        kabel 2x0,5 mm2 (TX)
3- Klíč nebo pulzní otevírání *  kabel 2x1 mm2
4- Vysílač
5- Podpora upevnění
[bookmark: _GoBack]
* GARDO100 pilíře + Digitální spínač / přepínač s klíčem
			 Bezkontaktní čtečka
** GARDO50 pilíře + fotobuňky

Příprava podkladu pro automatizaci

1. Připravte stavební jámy a uspořádejte jednu 	             2. Připojte 4 kotevními úchyty na montážní
2. nebo více potrubí pro průchod elektrického kabeláže.           desku a upevněte pomocí 4 šroubů.
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3. Zalijte beton do vnitřku jámy podle polohy základní desky.
Poznámka: ověřte, že deska je dokonale vyrovnána a rovnoběžně s otevřením závory.
4. Počkejte na kompletní zatuhnutí betonu.
5. [image: ]Odšroubujte 4 matice, které drží základnu 
spojenou s kotevními držáky, a umístěte 
stojan na plato.
Poznámka: je vhodné nainstalovat otevírání
 klapky pro kontrolu stojanu směrem k 
přístupnější straně.












Pozice pružiny
[image: ]Obr.1

Závora je opatřena pružinou vhodnou pro pravou (DX) instalaci.
Pro levou (SX) instalaci musí být namontovány pružiny podle obrázku.
Kolébku upevňovacího otvoru lze také měnit podle následujících parametrů:
BY4 – A: Pro tyče, jejichž délka je menší než 3 m
B: Pro tyče, jejichž délka je 4 m. / příslušenství
BY6 – A: : Pro tyče, jejichž délka je menší než 3 m
B: Pro tyče, jejichž délka je mezi 3 a 4 m bez příslušenství
C: Pro tyče, jejichž délka je mezi 4 m a 6 m / příslušenství
D: Pro tyče, jejichž délka je 6 m. / příslušenství
[image: ]Obr.2

Chcete-li změnit upevňovací otvor, postupujte takto:
1. Odšroubujte šroub spojující pružinu kolébky
2. Umístěte pružinu do nejvhodnějšího otvoru a znovu zašroubujte šroub 
3. Nastavte 2 běhy a  doraz F

Aby bylo možné upravit pozici pružiny pro levou (SX) instalaci, postupujte takto:
1. Odstraňte pružinu
2. Resetujte automatizaci (viz odstavec nouzový reset)
3. Otočte o 90 ° kolébku
4. Nasaďte pružinu do nejvhodnějšího upevňovacího otvoru
5. Nastavte 2 běhy a doraz F

POZOR: v případě levé (LH) instalace, je nutné změnit parametr dir v programové nabídce řídící jednotky.

[image: ]Obr.3


Instalace závory

Pokud instalujete BY6 s levou (SX) instalací, před montáží závory je třeba provést následující operace:
1. Zastavte motor
2. Odšroubujte 4 šrouby, které propojují desku F s motorem.
3.. Otočte desku o 90 ° a zašroubujte zpět čtyřmi šrouby.
Poznámka: aby bylo zajištěno trvalé těsnění, je povinné používat navlékací zámek kapaliny.
4. Odblokujte motor a uvést desku zpět do výchozí polohy.
[image: ]
U ploché závory sledujte následující údaje:
1. Řez závory na požadovanou délku
Poznámka: v případě, že je zapotřebí světelný kit(kód ABY04), moduly musí být instalovány před montáží pryžových okrajů
2. Připevněte proti úderový gumový nárazníkový pás B na závoru (gumový nárazníkový pás musí být o 20 cm kratší než závora)
Poznámka: Pokud je nutná podpora konce (kód ABY16), gumové hrany musí být zkráceny  tak, aby se zabránilo kontaktu s podporou.
3. Naneste reflexní lepicí pásku C (příslušenství kód ABY08) na strany závory 
4. Vložte dvě víčka M na výložníku pro zatěsnění gumového okraje. 
Vyvrtejte hliníkový profil s 2,5 mm vrtákem a našroubujte uzávěry s dodaným šroubem.
5. Vložte zarážky D na závoru
6. Namontujte držák na desku  E F a lehce zašroubujte 4 šrouby
7. Vložte závoru do držáku a zašroubujte 4 šrouby

Pro kulaté závory sledujte následující údaje:
1. Řez závory na požadovanou délku
2. Vložte zarážky D na závoru
3. Namontujte držák na desku  E F a lehce zašroubujte 4 šrouby
4. Vložte závoru do držáku a zašroubujte 4 šrouby
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[image: ]Vyvážení závory
Po připojení pružiny, které je popsáno v předchozím odstavci, je nezbytné přistoupit k vyrovnání závory
1. Odblokujte automatiku
2. Otočte vyvážení pružiny ručně s cílem zvýšit nebo snížit trakce. Rozmach se musí stabilizovat na 45 °.
3. Upevněte pojistnou matici a zablokujte redukci motoru. 
! POZOR: ověření správné činnosti vyrovnávací pružiny
• pokud je závora ve svislé poloze, vyrovnávací pružina není v tahu
• pokud je závora umístěna vodorovně, vyrovnávací pružina je v tahu


Nouzové uvolnění zámku
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V případě výpadku napájení, může se obejít  motor a ručně odblokovat závoru.
Vložte dodaný klíč do zámku, otočte půl otáčky ve směru hodinových ručiček a vytáhněte západku. Vložte 5mm imbusový klíč do příslušného místa a otočte 1/4 otáčky po směru hodinových ručiček: nyní závory je uvolněna a lze ji ovládat ručně.
Chcete-li obnovit automatické funkce, stačí otočit imbusovým klíčem do původní polohy, zasuňte západku a otočte klíč polovinu otáčky proti směru hodinových ručiček.


POPIS řídící jednotky

 CITY10+ je vybavena displejem, který umožňuje kromě snadného programování, neustálé sledování a stav všech vstupů do prostor, navíc její programové menu umožňuje jednoduchou konfiguraci příkazu.
V souladu s evropskými normami o věcech elektrické bezpečnosti a elektromagnetické kompatibility, EN 60335-1, EN 50081-1 a EN 50082-1 ​​se vyznačuje kompletní elektrickou izolací mezi řídicím obvodem a napájecím obvodem.
Ostatní vlastnosti:
• Napájení chráněno proti zkratu v rámci řízení, na motory a na připojené příslušenství.
• Rozpoznání překážky sledováním proudu motoru (ampérometrický senzor).
• Automatické učení dorazů
• Test bezpečnostních zařízení (fotobuňky a mechanická překážková čidla) před každým otevřením.
• Deaktivace bezpečnostních vstupů prostřednictvím konfiguračního menu: není nutné propojkou relativní bezpečnostní kontaktní plošky, pokud bezpečnostní spínač není nainstalován, stačí jen vypnout funkci z relativní nabídky.
• Možnost provozu v nepřítomnosti napájecího napětí pomocí volitelného balíčku baterií (Cod. AZA01).
• Možnost instalace BLINKO-24V blikající světla v konkrétních lokalitách na stěnách skříňky
• Pouzdro pro montáž fotobuněk Sensiva
• Pomocné relé s programovatelnou logikou pro stropní světla, blikající signál nebo jiné použití.
• Funkce úspory energie



Instalace řídící jednotky

Instalace řídící jednotky, bezpečnostního zařízení a příslušenství se provádí s vypnutým napájením.

NAPÁJENÍ
Řídící jednotka musí být napájena z elektrického vedení na 230V-50Hz (120V - 50/60Hz pro modely 120V), chráněné s diferenciálním magnetotermickým spínačem v souladu s právními předpisy norem.
Připojte fáze a nulového vodiče na svorky L a N na desce umístěné vedle transformátoru.

[image: ]Připojte zemi

Funkce úspory energie
Tato funkce je užitečná pro snížení energetické spotřeby automatizačního zařízení, zatímco je v režimu stand-by.
Pokud je tato funkce povolena, řídicí jednotka vstoupí do režimu úspory energie za následujících podmínek:
• 30 sekund po dokončení provozního cyklu
• 30 sekund po otevření (není-li automatické uzavření povoleno)
• 30 sekund po ukončení programovacího menu
V režimu úspory energie je napájení příslušenství, displeje, blikajícího světla a uzavření elektromagnetů deaktivováno.
Funkce úspory energie bude ukončeno:
• Pokud se aktivuje provozní cyklus 
• Je-li jedna z nabídek je přístupná
• Pokud je kontrolní poklop otevřen

OSVĚTLENÍ
Výstup osvětlení se sestává z jednoduchého N.O. kontaktu (normálně otevřený obvod), a neposkytuje žádné napájení.
Díky výkonu stropního svítidla, řídicí jednotka CITY10 + umožňuje připojení užitného světla (osvětlení interiéru nebo zahrady, například), které je naprogramováno automaticky nebo aktivací kanálu 4 MR1 přijímače.
Svorky osvětlení kabiny mohou být použity jako alternativa pro blikající signál 230V/120V .
POZOR: Pokud řídicí jednotku provozuje baterie, výstupní 230V/120V blikající signál nefunguje.
Výstup osvětlení sestává z jednoduchého N.O. kontaktu a neposkytuje žádné napájení. Maximální výkon je kontakt 230V/120V - 5A.
Připojte kabely ke svorkám B1 a B2.
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FOTOBUŇKY
Fotobuňky lze aktivovat dvěma způsoby:
1. Pouze při zavírání: v tomto případě průchod přes paprsek způsobí okamžité znovuotevření.
2. Při otevírání a zavírání: pokud dojde k přerušení paprsku, pohyb se okamžitě zastaví.
Když se uvolní paprsek, dojde ke kompletnímu znovuotevření závory.
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POZOR: nainstalujte fotobuňky tak, aby pokryly celou plochu otevírání / zavírání závory.

Řídící jednotka CITY10 + poskytuje 24 Vdc napájení pro fotobuňky a je možné otestovat jejich výkonnost před zahájením otevření závory. Elektronickou pojistkou, která vypne napájení v případě přetížení, chrání svorky napájení fotobuněk.
· Připojte přívody z vysílače fotobuněk mezi terminály Z3 (+) a Z2 (-) řídící jednotky.
· Připojte přívody z přijímače fotobuněk mezi terminály Z3 (+) a Z2 (-) řídící jednotky.
· Připojte společný a NC (normálně zavřeno) kontakt fotobuněk přijímače na svorkách L7 (PHOTO) a L11 (COM) řídící jednotky. Použijte východy s rozpínacího kontaktu.

Varování:
· Pokud je namontováno více fotobuněk stejného druhu, musí být jejich výstupy zapojeny do série.
· Pokud mají být instalovány odrazové fotobuňky, musí být napájení připojeno na svorky Z3 (+) a Z2 (-),  aby bylo možné na ovládacím panelu provést funkční test.
· Fotobuňky nejsou napájeny, když se řídící jednotka přepne do úsporného režimu.

BEZPEČNOSTNÍ PÁSY
Mohou být instalovány na protiúderovém pásu gumového nárazníku, který je obvykle dodáván jako součást sestavy ramene.
V případě zásahu při uzavření, dochází k znovuotevření a zakázání automatického zavírání.
Řídicí jednotka je schopna obsluhovat buď klasické bezpečnostní pásy s rozpínacím kontaktem, nebo vodivé bezpečnostní pásky  s  8,2 kohm nominálního odporu.
Připojte kabely mezi svorkami L8 a L11 řídící jednotky.
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Varování:
Aby byly splněny požadavky EN12978, je nutné instalovat bezpečnostní pásy řízené řídicí jednotkou kvůli plynulé kontrole správného fungování. Pokud používáte řídicí jednotky vhodné k testu výpadku napájení, připojte napájecí kabely řídící jednotky mezi svorkami Z3 (+) a Z2 (-) řídící jednotky. Jinak připojit mezi svorky Z1 (+) a Z2 (-).
POZOR:
• Je-li použito více bezpečnostních pásů s rozpínacím kontaktem, musí být jejich výstupy zapojeny do série.
• Je-li použito více vodivých bezpečnostních pásů, musí být jejich výstupy zapojeny do kaskády a pouze poslední z nich musí skončit na nominálním odporu.
• Aktivní hrany, připojené k napájení, nejsou aktivní, když se řídící jednotka přepne do režimu úspory energie
STOP
Pro větší bezpečnost je možné instalovat na tlačítko, které při stisknutí způsobí okamžité zastavení závory. Přepínač musí mít rozpínací kontakt, který se otevře v případě stisknutí tlačítka.
V případě stisknutí tlačítka, když je závora otevřena, automatické zavírání se stane neaktivním. Aby došlo k znovu uzavření závory, je třeba dát povel ke startu.
Připojte kabely uzavíracího spínače mezi kabely L5 a L6 řídící jednotky.
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AKTIVAČNÍ VSTUPY
Řídící jednotka CITY10 +  má k dispozici dva aktivační vstupy, jejichž funkce závisí na naprogramovaném režimu provozu:
• Standardní režim: první vstup (START1) řídí otevření, uzavření a zamčení v závislosti na nastavení režimu programování.
• Otevřít / Zavřít a Uživatelský režim: vstupní příkaz na tlačítkovém START1 vždy ovládá otevírání a vstupní příkaz na tlačítku START2 vždy ovládá uzavření.
V režimu  Otevřít / Zavřít je příkaz impulzivního typu, to znamená, že impuls způsobí úplné otevření nebo zavření závory.
V Uživatelském režimu, příkaz je monostabilní typu, to znamená, že je závora se otevírá nebo zavírá tak dlouho, dokud je kontakt a zastaví okamžitě, pokud je kontakt rozepne.
• Provoz hodin: je analogický ve standardním režimu, ale závora zůstane otevřená tak dlouho, dokud zůstane zavřený kontakt na vstupu START1, když kontakt je otevřen začíná odpočítávání, které při skončení se závora znovu zavře. Tato funkce umožňuje naprogramovat na celý den cykly otvírací doby závory, pomocí tohoto externího časovače. Je nezbytné umožnit automatické opětné znovu zavření.

POZOR: ve všech režimech, musí být vstupní příkazy připojeny k zařízení se spínacími kontakty.

Připojte kabely zařízení, které přikazuje Start1 na vstup mezi L3 a L6 řídící jednotky.
Připojte kabely zařízení, které přikazuje Start2 na vstup mezi L4 a L6 řídící jednotky.
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Funkce spojené se vstupním příkazem Start1 lze také aktivovat stiskem tlačítka UP mimo programové menu nebo pomocí dálkového ovládání příkazem uloženým na kanálu 1 (viz pokyny přijímače MR1).
Funkce spojené se vstupním příkazem Start2 lze také aktivovat stiskem tlačítka DOWN mimo programové menu nebo pomocí dálkového ovládání příkazem uloženým na kanálu 2 (viz pokyny přijímače MR1).

Nízkonapěťový výstup pro světlo
Řídící jednotka má výstup 24 VDC, který umožňuje připojení s maximálním zatížením 3 W. Tento výstup může být použit k připojení výstražného světla, označující stav brány, nebo pro nízkonapěťový maják (např. BLINKO-24V) .
Připojte nízkonapěťový vodič signálního světla nebo majáku ke svorkám Z5 (+) a Z6 (-).
UPOZORNĚNÍ: Dávejte pozor na polaritu připojeného zařízení, pokud je to nutné.
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EXTERNÍ ANTÉNY
Doporučujeme použít externí anténu (model: KRAET), aby byl zaručen maximální rozsah.
Připojte anténní horký pól na svorku L1 řídící jednotky a s opletením ke svorce L2.
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PLUG přijímač
CITY10 + řídící jednotka je vhodná pro zapojení osobního přijímače MR1, s vysokou citlivostí super heterodynní architekturou.
POZOR: je nutné vypnout napájení řídicí jednotky před provedením operací uvedených níže.
1.. Vložte modul přijímače, věnujte maximální pozornost vedení spojky.
2.. Zapněte napájení na ovládacím panelu. Modul přijímače  MR1 je vybaven 4 kanály a každý z nich je vhodný pro ovládání řídicí jednotky CITY10 +:
Kanál 1                 START
Kanál 2                 PĚŠÍ START
Kanál 3                 STOP
Kanál 4                 OSVĚTLENÍ
VAROVÁNÍ: Před zahájením programování 4 kanálů a funkcí si pozorně přečtěte pokyny MR1.

Přídavná zařízení
ADI (Propojení dalších zařízení) rozhraní řídící jednotky CITY10 + umožňuje připojení k volitelných modulů Erreka.
Naleznete je v katalogu Erreka nebo technických listech, kde také zjistíte, které volitelné moduly s rozhraním ADI jsou k dispozici pro tento typ řídicí jednotky.
VAROVÁNÍ: Přečtěte si prosím návod k instalaci každého  modulu před montáží.
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Elektromagnetické vakuové úchopné zařízení 
Řídicí jednotka CITY10 + je vybavena výstupem pro napájení elektromagnetického vakuového úchopného zařízení. Díky speciálnímu menu je možné regulovat výstupní napětí až na maximální hodnotu 24 Vdc. Napájení elektromagnetického vakuového úchopného zařízení je přerušeno na začátku každého otevírání  (s nastavitelným předvídáním v menu) a obnoveno na konci zavírání (s nastavitelným zpožděním v menu).
Připojte napájení na elektromagnetického vakuového úchopného zařízení mezi svorky Z1 (+) a Z4 (-)
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UPOZORNĚNÍ: Blokovací elektromagnet je připojen k napájení příslušenství. Z tohoto důvodu je nezbytné deaktivovat používání funkce úspory energie.

Blokace  (s kabeláží)
Vstup BLOCCO je připojen k mikrospínači pro blokování zámku klapky kontroly přístupu.
V případě otevření klapky kontroly přístupu, bude řídicí jednotka zablokována: v tomto stavu nejsou příkazy na pohyb ramene pocházející z aktivačních vstupů nebo dálkových ovládání akceptovány.
Pro prohlížení programovacího menu a pro nastavení akcí, lze používat pouze  pomocí tlačítek MENU, UP, DOWN.
Enkodér (s kabeláží)
Řídicí jednotka uvádí závoru CITY10 +  do pohybu pomocí enkodéru.
Rychlost provozu  motorů může být podmíněno kolísáním napětí a atmosféry stavu.
Kromě toho také umožňuje rozpoznání v případě, že bariéra uvízne v abnormální pozici kvůli překážce.
Pro enkodéry provozu je nezbytné, aby se závora vracela do pozice zavírání pomocí mechanického dorazu.
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Tabulka elektrického zapojení
	L1
	Anténa

	L2
	Stínění antény

	L3
	Start1 - Aktivace vstupu 1 pro připojení tradičních zařízení s N.O.  (normálně otevřený) kontaktem.

	L4
	Start2 - Aktivace vstupu 1 pro připojení tradičních zařízení s N.O.  (normálně otevřený) kontaktem.

	L5
	STOP příkaz.  N.C. (normálně zavřený) kontakt

	L6
	Společné (-)

	L7
	Fotobuňka. N.C. (normálně zavřený) kontakt

	L8
	Bezpečnostní pás. Kontakt N.C nebo odporový

	L9(SL-IN)
L10(SL-OUT)
	Připojovací svorky pro dvě synchronizované řídicí jednotky.

	L11
	Společné (-)

	H1
	Blokace. N.C. (normálně zavřený) kontakt

	H2
	Společné (-)

	H3-H4
	Enkodér

	H5
	Napájení enkodéru (+5V)

	H6
	Společné (-)

	H7-H8
	Příkon motoru

	Z1-Z2
	24 VDC výstup napájení  pro fotobuňky a další příslušenství

	Z2-Z3
	Napájecí zdroj TX fotobuněk podle funkčního testu

	Z1-Z4
	Výstup napájení elektromagnetického vakuového úchopného zařízení.

	Z5-Z6
	Maják 24V

	B1-B2
	Kontakt NA (max. 230V/120V-5A) pro další stropní světla nebo blikající LED

	ADI
	Propojení ADI

	OVERLOAD
	Signalizuje přetížení na napájení příslušenství

	BAT+
	Pól + volitelná baterie (kód AZA01)

	BAT-
	Pól - volitelná baterie (kód AZA01)


POZNÁMKA: důležitá spojení jsou již zapojena v továrně
	L
	Napájení  230VAC / 120VAC

	N
	Neutrální zdroj 230VAC / 120VAC

	MAINS
	Signalizuje, že řídící jednotka je napájena 

	F1
	Pojistka 2,5 A



POZOR: Utáhněte úchytky svorkovnici kolem dvou přípojných kabelů, které přicházejí na svorky L a N, aby se snížila možnost náhodného uvolnění. 

PŘIPOJENÍ ECO-logického systému
Pokud chcete přístroj napájet pomocí ECO-logického systému, postupujte takto:
1.. odpojte konektor faston z POW + a POW terminálu.
2.. připojte POW + ke svorce 3 černého konektoru na akumulátorovou jednotku
3.. připojte POW- na zemnící svorku černého konektoru na akumulátorovou jednotku
Poznámka: Doporučuje se akumulátory nabít před instalací
UPOZORNĚNÍ: aktivujte funkci úspory energie
Přečtěte si důkladně návod k obsluze dodaný s přístrojem.

Synchronizovaný provoz dvou závor 
Aby bylo možné řídit dvě závory synchronizovaným způsobem, postupujte takto:
1.. Označte jednu ze dvou řídicích jednotek jako MASTER, druhou jako Slave
2..Propojte  svorku L9 (SL-IN) na MASTER jednotce se svorkou L10 (SL-OUT) na jednotce Slave
3.. Propojte svorku L10 (SL-OUT) na MASTER jednotce se svorkou L9 (SL-IN) na jednotce Slave,
4. Připojte společnou svorku  L11 na MASTER jednotce se společnou svorkou L11 části panelu Slave
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5. Připojte veškeré aktivace, zamčení, a fotobuňky zařízení pouze na řídicí jednotce Master
6. Vložte zabezpečovací přijímač MR1 k jednotce Master
7. Případné čidlo nouzové překážky připojte odděleně, každé z nich se svou vlastní odpovídající řídicí jednotkou.
8.. Nastavte akci auto učení dorazové funkce na obou řídicích jednotkách 
9.. V programovacím menu řídící jednotky SLAVE nastavte následující funkce:
- Nastavit funkci vstup START (Strt nabídky) a SLA
- Zakázat vstup fotobuňky (ve výchozím stavu zakázáno)
- Zakázat vstupu STOP (implicitně vypnuto)

Řídící jednotka
Když je zapnuto napájení,  řídící jednotka zkontroluje, že se správně zobrazují zapnuté funkce všech segmentech za 1,5 sekundy. 8.8.8.8.
Verze firmwaru, např. Pr 1.4, bude prohlédnuta v následující 1,5 sekundě. Panel se zobrazí po dokončení testu.
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UPOZORNĚNÍ: Displej nesvítí, když je řídící jednotka v režimu úspory energie.
Ovládací panel představuje fyzický stav kontaktů svorkovnice a tlačítek programování režimu: v případě, že
horní vertikální část zapnuta, je kontakt uzavřený, je-li dolní vertikální část zapnuta, je kontakt otevřený (snímek nahoře ukazuje případ, kdy vstupy FOTO, BEZPEČNOSTNÍ Stuhy a STOP byly všechny správně připojeny).
BLOCK vstup je připojen k mikro-spínači, který je provozován kontrolním zámkem. V případě otevření poklopu,
je řídicí jednotka blokována:
• příkazy Bar z obou svorkovnic a dálkového ovládání, nejsou povoleny
• Funkce ovládané pomocí tlačítek UP, DOWN a MENU, pro zobrazení programovacího menu a ovládání bar, jsou povoleny
• Na displeji se zobrazí stav segmentů, střídající se se zprávou "SbLo"
Body, které se zobrazují mezi číslicemi, zobrazují stav programovacího tlačítka: jakmile je tlačítko stisknuto, jeho relevantní bod zapne.
Šipky na levé části displeje ukazují stav na vstupů Start. Šipky svítí, když je zavřený související vstup.
• Šipka v horní části se rozsvítí, pokud je bariéra ve fázi otevírání. Pokud bliká, znamená to, že otevření
bylo způsobeno kvůli činnosti pohotovostního zařízení (obstrukce čidla nebo detektoru překážek).
• Šipka ve středu ukazuje, že závora je otevřena v pauze. Pokud bliká, znamená to, že časové odpočítávání je aktivní a odpočítává pro automatické zavírání.
• Spodní šipka se rozsvítí, pokud je bariéra v etapě zavírání. Pokud bliká, znamená to, že uzavření bylo
způsobené přerušením pohotovostního zařízení (obstrukce čidla nebo detektoru překážek).

POUŽÍVÁNÍ DOWN, MENU a UP tlačítek pro programování
Programování funkcí a časů regulátoru je prováděno pomocí speciální konfigurační nabídky, která je přístupná a možná procházet pomocí 3 tlačítek down, menu, a up, které jsou umístěny pod displejem.

UPOZORNĚNÍ: S výjimkou konfiguračního menu, stiskem tlačítka UP aktivujete start1 příkaz a stiskem tlačítka DOWN aktivujete Start2 příkaz.

Chcete-li aktivovat programovací režimy (displej je musí ukázat na řídící jednotce), stiskněte a podržte tlačítko MENU, dokud se zobrazí-PRG na displeji.
Podržte tlačítko MENU a procházejte 4 hlavní menu:
-PrG- programování řídícího systému 
-Cnt-počítadlo
-APP-SELF-nastavení času a síly
-dEF – načíst výchozí parametry
Chcete-li zadat jeden ze čtyř hlavních menu, stačí uvolnit tlačítko MENU, když je nabídka, kterou chcete, zobrazena na displeji.
Chcete-li procházet čtyři hlavní menu, stiskněte tlačítko UP a DOWN a můžete procházet jednotlivé položky. Stiskněte tlačítko MENU pro zobrazení aktuální hodnoty vybrané položky a změňte jej v případě potřeby.
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Rychlá konfigurace
Tento odstavec se týká rychlého postupu pro nastavení řídící jednotky a nastavení jí k práci okamžitě.
Doporučujeme tyto pokyny, aby bylo možné rychle ověřit, zda má správnou funkci řídící jednotka, motor a příslušenství, a pak případně změnit konfiguraci při neuspokojivém parametru.
1.. Vyvolání továrního nastavení: viz odstavec "Načtení výchozích parametrů"
2.. Nastavte hlasové menu StoP, Foto, CoS, na základě bezpečnosti instalovaného na závoře (viz odstavec konfigurace řídící jednotky).
3.. Nastavte parametr dir (viz odstavec směr-Direction)
4. Spusťte cyklus automatického učení: viz odstavec "AUTO-learning dorazu"
5. Zkontrolujte, zda automatizace pracuje správně, a pokud je to nutné, změňte nastavení požadovaných parametrů. Pro pozici položky menu v hlavní nabídce a možnostech vztahujících se ke každému bodu nabídky, nahlédněte do kapitoly "KONFIGURACE řídící jednotky".

VKLÁDÁNÍ výchozích parametrů
Je-li to nutné, je možné obnovit všechny parametry na standardní nebo výchozí hodnotu (viz tabulka na konci).

VAROVÁNÍ: Tento postup způsobí ztrátu všech zákaznických parametrů, a proto byl kladen mimo konfiguračním menu, aby se snížila možnost provádění omylem.

1.. Stiskněte a podržte tlačítko MENU, dokud se na displeji nezobrazí –dEF.
2.. Uvolněte tlačítko MENU: na displeji se objeví ESC (stiskněte tlačítko MENU pouze v případě, že chcete opustit toto menu)
3.. Stiskněte tlačítko DOWN: dEF se objeví na displeji.
4. Stiskněte tlačítko MENU: no se objeví na displeji.
5. Stiskněte tlačítko DOWN: Si se objeví na displeji.
6. Stiskněte tlačítko MENU: Všechny parametry se vrátí na své výchozí hodnoty a na displeji se zobrazí ovládací panel

[image: ]
AUTO-UČENÍ dorazu
Toto menu umožňuje automatické učení koncových poloh závory při otevírání a zavírání.
POZOR: Než budete pokračovat, ujistěte se, že umístění mechanických dorazů je správné.
POZOR: Před pokračováním nastavte parametr dir (viz odstavec Směr)

1.. Nastavte hlasové menu StoP, Foto, CoS, na základě bezpečnosti instalované na závoru (viz odstavec " konfigurace řídící jednotky“).
2.. Nastavit St.rt parametr modality StAn
3.. Držte stisknuté tlačítko MENU, dokud se na displeji neobjeví-APP
4. Uvolněte tlačítko MENU: na displeji se zobrazí ESC (stiskněte tlačítko MENU pouze v případě potřeby pro opuštění tohoto menu)
5. Stisknutím tlačítka DOWN: displej ukazuje FC
6. Stiskneme tlačítko MENU, aby se spustilo automatického učení:
	6.1 závora se zavírá až do dosažení aretovacího bodu (konec zavírání)
	6.2 závora se otevře. Stiskněte tlačítko UP, když závora dosáhne požadovaného otevření. Jako alternativa 	je možné nechat závoru zasáhnout mechanickou aretací.
	6.3 závora sepne automaticky, a tak si zapamatuje délku chodu.

Při běžném provozu je cestovní výška ramene zaznamenána vždy do míry zadržení při zavírání. Veškeré pohyby tohoto bodu způsobí stejný pohyb do koncového bodu otevírání.

7. Na displeji přečte referenční hodnotu pro překážky senzoru. Na tomto místě je možné nastavit citlivost následovně:
	7.1 Regulace této hodnoty pomocí tlačítek UP a DOWN 
	7.2 Potvrďte hodnotu stisknutím MENU (na displeji se zobrazí SEnS)
	7.3 držte stisknuté tlačítko DOWN, dokud se na displeji neobjeví FinE, stiskněte tlačítko 	MENU, stiskněte UP s cílem vybrat hlasové příkazy Si a stiskněte tlačítko MENU.

POZOR: Pokud tento postup není dodržován, řídící jednotka opustí programování po uplynutí zadané doby (20 sec-1 min) se zachovalou poslední uloženou hodnotou.

Provoz čidel na detekci překážek
Řídící jednotka CITY10 +  je vybavena propracovaným systémem, který umožňuje zjistit, zda pohybu závory brání překážka. Tento systém je založen na potvrzení pádové stavu (prostřednictvím čidla), a na měření odběru proudu. Měření proudu je ve výchozím nastavení zakázáno. Prostřednictvím odpovídajícího menu SEnS je možné zapnout a regulovat práh účasti překážky senzorů.
Monitorování / rozpoznávání se provádí buď při běžné jízdě, nebo při zpomalení.
Při otevření by překážka způsobila zastavení závory. Během zavírání by překážka způsobila úplné znovuotevření, aby uvolnila překážku. V obou případech je automatické zavírání zakázáno, pokud je cyklus podruhé přerušen překážkou. Pokud se překážka nachází blízko maximální výšky chodu, je interpretován jako mechanická aretace.

KONFIGURACE ŘÍDÍCÍ JEDNOTKY 
Konfigurační menu PrG spočívá v seznamu konfigurovatelných položek, na displeji se zobrazí vybrané položky.
Stiskem tlačítka DOWN přepnete na další položku a stiskem klávesy UP se vrátíte na předchozí položku.
Stiskem tlačítka MENU můžete zobrazit aktuální hodnotu vybrané položky a případně ji změnit.
Poslední položka menu (FinE) umožňuje uložení provedených změn a návrat řídící jednotky zpět do normálního provozu.
Musíte opustit programovací režim pomocí tohoto menu, pokud nechcete přijít o svoji konfiguraci.

VAROVÁNÍ: V případě, že nebude žádná operace prováděna po více než jednu minutu, řídicí jednotka vystoupí z režimu programování bez uložení vašich nastavení a změny tak budou ztraceny.

Pokud podržíte stisknuté tlačítko DOWN, budou se konfigurační položky v menu pohybovat rychle, dokud se nezobrazí položka FinE. Naopak, podržením tlačítka UP se budou položky pohybovat rychle dozadu, dokud se nezobrazí položka t.ASE.
Tímto způsobem se můžete rychle dostat buď do horní nebo dolní části seznamu.
K dispozici jsou následující tři druhů položek nabídky:
• Menu funkcí
• Menu času
• Menu hodnot

Nastavení menu funkcí
Funkce menu umožňuje vybrat funkci mezi skupinou dostupných možností. Když vstoupíte do menu funkcí, je možné prohlédnout si aktivní volby, dále můžete procházet všechny dostupné volby pomocí kláves UP a DOWN. Stiskem tlačítka MENU, budete aktivovat zobrazenou volbu a vrátíte se do konfiguračního menu.

Programování menu času 
Časové menu umožňuje nastavit délku jedné funkce. Při vstupu do nabídky TIME  ukazuje nastavenou aktuální hodnotu, formát čtení závisí na samotné hodnotě:
• čas do  1minuty je uveden v tomto formátu:
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Každým stlačením tlačítka UP/DOWN se zvyšuje / snižuje nastavení času s různými kroky: desetinu vteřiny na dobu do 15 sekund, půl sekundy na dobu do 30 sekund, 1 sekundu za dobu až do 1 minuty .
• Časy se v rozmezí od 1 až do5 minut, jsou uvedeny v tomto formátu:
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Každým stlačením tlačítka UP/DOWN se zvyšuje / snižuje nastavení času s různými kroky: 5 sekund na dobu až 2 minuty, 10 sekund na dobu až 5 minut.
• Časy mezi 5 a 15 minutami jsou uvedeny v tomto formátu:
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Každým stlačením tlačítka UP/DOWN se zvyšuje / snižuje nastavený čas o 1 minutu.
Pokud podržíte stisknuté tlačítko UP, můžete rychle zvýšit časovou hodnotu, a to až do dosažení max. povolené hodnoty pro tuto položku. Naopak, podržením tlačítka DOWN můžete rychle snížit časovou hodnotu až do dosažení 0,0 ".
V některých případech nastavení hodnoty na 0 znamená, že příslušná funkce je deaktivována, v tomto případě se zobrazí "no" se místo 0,0 ".
Stisknutím MENU potvrdíte zobrazenou hodnotu a vrátíte se do konfiguračního menu.

Nastavení menu hodnot
Menu hodnot je podobné zobrazení menu čas, ale může být nastavena hodnota libovolného čísla. Podržením klávesy UP nebo DOWN  se hodnota pomalu zvýší nebo sníží.


















Úspora energie
Toto menu umožňuje povolení aktivace funkce úspory energie.
Si - funkce povolena 
no-  funkce zakázána [image: ] 


Elektromag. vakuové úchopné zařízení Očekávaný čas
Toto menu umožňuje regulaci předpokládaného času, při kterém je elektromagnetické vakuové upínání odblokováno před uvedením závory do akce otevírání.
POZOR: v případě, že elektromagnetické vakuové úchopné zařízení není k dispozici, nastavte tento parametr na nulu.
UPOZORNĚNÍ: Blokovací magnet je připojen k napájení příslušenství. Z tohoto důvodu je nezbytné, aby byla deaktivována funkce úspory energie.

Elektromagn. vakuové úchopné zařízení Doba prodlení
Toto menu umožňuje regulaci zpoždění, se kterým se elektromagnetické úchopné zařízení uvíznutí zasekne po dokončení uzavření.
POZOR: v případě, že Elektromagnet. vakuové úchopné zařízení není k dispozici, použijte pro nastavení tohoto parametru na nulu.
UPOZORNĚNÍ Blokovací magnet je připojen k napájení příslušenství. Z tohoto důvodu je nezbytné, aby byla deaktivována funkce úspory energie.

Elektromagnet. vakuové úchopné zařízení Síla
Toto menu umožňuje regulovat sílu, s níž se elektromagnet. vakuové úchopné zařízení zasekne.
dokončení uzavření.
POZOR: v případě, že Elektromagnet. vakuové úchopné zařízení není k dispozici, použijte pro nastavení tohoto parametru na nulu.
UPOZORNĚNÍ Blokovací magnet je připojen k napájení příslušenství. Z tohoto důvodu je nezbytné, aby byla deaktivována funkce úspory energie.

Čas předblikání
Před každým pohybem závory, bude aktivován blikač po t.PrE dobu, aby upozornil na přicházející pohyb závory.




[image: ] Směr
Nastavuje fungování směrů. Tento parametr musí být nastaven na základě instalace závory vpravo nebo vlevo.




Výkon motoru ve fázi otevírání
Toto menu umožňuje nastavení výkonu motoru během fáze otevírání.
Zobrazená hodnota je procento max. výkonu motoru.






Výkon motoru ve fázi zavírání
Toto menu umožňuje nastavení výkonu motoru během fáze zavírání.
Zobrazená hodnota je procento max. výkonu motoru.
  





Výkon motoru při otevírání ve zpomalené fázi
Toto menu umožňuje nastavení výkonu motoru při otevírání ve zpomalené fázi.

Zobrazená hodnota je procento max. výkonu motoru 





Výkon motoru při zavírání ve zpomalené fázi
Toto menu umožňuje nastavení výkonu motoru při zavírání ve zpomalené fázi.

Zobrazená hodnota je procento max. výkonu motoru. 





Povolení snímače překážek 
Tato nabídka umožňuje regulovat citlivost snímače překážek. Když proud odebíraný motorem překročí nastavenou hodnotu, regulátor detekuje poplach. Pokud je nastavena na hodnotu 0.0, je tato funkce deaktivována.
[image: ]Pro provoz snímačů, viz jim věnovaný odstavec.
 

Zpomalení při otevírání
Toto menu umožňuje regulaci procenta jízdy/dráhy, které je
provedeno při snížené rychlosti během posledního úseku otevření.







Zpomalení při zavírání
Toto menu umožňuje regulaci procenta jízdy/dráhy, které je
provedeno při snížené rychlosti během posledního úseku zavření.




Příkaz Start během fáze otevírání 
Toto menu umožňuje nastavení chování řídicí jednotky v případě, že obdrží příkaz Start během otevírání fáze. 
PAUS	 závora se uzavře a přejde do stavu pauzy.
ChIU 	závora začne okamžitě znovu uzavírat.
no	 závora pokračuje do otevřené polohy (příkaz je ignorován). 
Vyberte možnost Paus, pro nastavení "krok-za-krokem" provozní logiky.
Vyberte možnost "ne", pro nastavení "vždy otevřené" provozní logiky.



Příkaz Start během zavírání
Toto menu umožňuje nastavení chování řídicí jednotky v případě, že obdrží příkaz Start během zavírací fáze.
StoP	 závora se zavře a cyklus se považuje za uzavřený.
APEr 	závora otevře.
Vyberte možnost StoP, pro nastavení "krok-za-krokem" provozní logiky.
Vyberte možnost APEr, pro nastavení "vždy otevřené" provozní logiky.
[image: ]Příkaz Start během pauzy
Toto menu umožňuje stanovení chování řídících jednotek, pokud je přijat příkaz Start, zatímco je závora  otevřena v pauze.
ChiU 	bariéra začne znovu uzavřít.
no	 příkaz je ignorován.
PAUS	 pauza se dobíjí (Ch.AU)
Aby bylo možné nastavit provozní logiku "krok za krokem", vyberte možnost Chiu (zavírání).
Aby bylo možné nastavit provozní  logiku "vždy otevřeno“, zvolte možnost No. 
POZOR: Nezávisle na zvolené možnosti, příkaz START způsobí opětovné uzavření, pokud byl tento příkaz blokován se zastavením, nebo když automatické zavření není povoleno.

Automatické zavírání
V automatickém provozu, řídicí jednotka automaticky sepne závoru na konci nastavené doby.
Pokud je aktivován z menu St.PA, příkaz START umožňuje uzavření bariéru ještě před koncem nastaveného času.
V poloautomatickém provozu, je-li u funkce automatického zavírání nastavena hodnota nula (na displeji se zobrazí no), pak může být závora zavřena pouze příkazem Start: v tomto případě je soubor z nabídky St . PA  ignorován.
Pokud během pauzy povelu stop, řídící jednotka automaticky přepne do poloautomatický provoz.

Zavření po tranzitu
Během automatického provozu, pauza na odpočítávání začíná pokaždé, když fotobuňky zaznamenají pohyb.
Pokud fotobuňky pracují během otevírací doby, bude to okamžitě uloženo jako pauza.
Tato funkce umožňuje rychlé zavření po průjezdu přes závoru, pro které je obvykle méně času pro Chiu. AU (automatické zavření) je používáno.
Nastavený čas pro Ch.AU bude použit při nastavení "no".
Pokud jde o poloautomatický provoz, není tato funkce aktivní.

Pauza po tranzitu
S cílem zajistit minimální dobu, za kterou závora zůstává otevřená, je možné uzavření závory jakmile skončí průchod přes fotobuňky. Je-li automatický provoz povolen, je hodnota Ch.tr načtena / naprogramován jako čas pauzy.


[image: ][image: ]Stropní svítidla
Toto menu umožňuje nastavení provozu stropních světel automaticky během provozu závory.
POZNÁMKA: Pokud se výstup používá pro maják vyberte hlasový cyklus.
t.LUC relé se aktivuje při přijetí tohoto povelu START, výběrem této volby se dostanete do podnabídky, která umožňuje nastavit dobu sepnutí relé na aktivaci od 0,0 "do 15´0 (výchozí 1 '00). Po vypršení časovače se relé vypne
CiCL relé je aktivováno během fáze chodu, kdy je závora v klidovém stavu (otevřené nebo zavřené) relé zůstává aktivní po dobu nastavenou v dalším podmenu.
        Je-li aktivní volba LP.PA,  relé je také drženo aktivní během pauzy. 

Pomocný kanál
Toto menu umožňuje nastavení provozu relé osvětlení pomocí dálkového ovladače uloženého na kanálu 4 přijímače MR1.
tIM - relé se aktivuje příjmem vysílání na dálkovém ovladači, je zakázáno po uplynutí intervalu nastaveného pro parametr t.LUC uvnitř menu LUCi
Mon - Relé je aktivováno po celou délku přenosu ovládání. Uvolnění tlačítka na dálkovém ovládání se relé deaktivuje
bISt - stav relé se změní každým přenosem  z dálk. ovládání


Nastavení nízkonapěťového Exit světla
Toto menu umožňuje nastavit na blikající ukončení funkce.
FLSh-  blikající funkce (pevná frekvence), 
No- žádný výstup není uvolněn
WL - funkce špionážního světla: znamená to, že ukazuje v reálném čase stav závory, typ blesku indikuje čtyři možné podmínky:
- závora  ZAVŘENA -nesvítí
- závora je v PAUZE svítí stále
UPOZORNĚNÍ: světlo zůstane vypnuté, pokud je funkce úspory energie aktivní a automatické zavření je deaktivováno
- Závora při otevírání- bliká pomalu (2 Hz)
- Závora při zavírání -bliká rychle (4 Hz)

Maják v pauze
Obvykle maják pracuje sám během pohybu závory.
Pokud je tato funkce zapnuta, maják funguje i během pauzy (bariéra otevřela s aktivním automatickým zavíráním).
UPOZORNĚNÍ: maják zůstane vypnutý, pokud je funkce úspory energie aktivní a automatické zavření je deaktivováno
LED maják může být buď připojen k výstupu na nízké napětí (zřízení FLSH parametr v menu SPiA) nebo jiného zařízení připojeného k výstupu Luci (zřízení CiCL parametr v nabídce LUCI).
[image: ]Funkce vstupu Start
Toto menu umožňuje vybrat režim provozu zápisů (viz odstavec záznamy aktivací):
stAn -Standardní režim: první vstupní příkaz (start1) řídí otevření, 	uzavření a zamčení v závislosti na nastaveném režimu 	programování.
no-  příkaz START  na svorkovnici je zakázán. Rádio funkce 	příkazů v závislosti na režimu stAn.
SLA-  řídící jednotka SLAVE:  příkaz Start je zakázán. Řídicí jednotka je ovládána z jiné řídicí jednotky (master) připojenou k zasílání příkazů SL-IN-OUT a SL (viz odstavec synchronizovaný provoz dvou bariéry)
AP.CH Open / Close režim: impuls na příkaz start1 vždy znamená otevření,  příkaz  Start2 vždy ovládá zavírání.
PrES - Man současný způsob: závora je otevřena dokud je  příkaz start1 aktivní a je zavřená, dokud je aktivní příkaz Start2.
Orol- Režim hodin: Provoz s časovačem, závora zůstane otevřena tak dlouho, dokud příkaz start1 zůstane zavřený, po otevření kontaktu začne počítání v doby pauzy.
UPOZORNĚNÍ: je nutné, aby se aktivovalo automatické zavření 

vstup STOP
Toto menu umožňuje výběr funkce spojené s příkazem STOP.
no-  Vstup STOP je zakázán. Není nutné, aby propojovat vstupy ze svorkovnice se společnými
ProS -příkaz STOP nastaví závoru do nečinnosti: po dalším příkazu START závora pokračuje v pohybu ve stejném směru.
Inve STOP- příkaz nastaví závoru do nečinnosti: po dalším příkazu START, obnoví závora pohyb v opačném směru, než byl ten předchozí.
Poznámka: během pauzy příkaz STOP zastaví počítání času pauzy, další příkaz START vždy znovu uzavře bariéru.

Vstup fotobuněk
Toto menu umožňuje naprogramovat chování v případě účasti fotobuněk.
no-  Bezbariérový vstup (řídicí jednotka jej ignoruje). Není nutné, aby propojovat spojení vstupů ze svorkovnice se společnými
APCH - Vstup vždy aktivní. Přerušení fotobuňkami během otevírání nebo zavírání způsobí zamčení bariéry. Po resetu závora obnoví pohyb otevření. 
CFCh -vstup povolen při uzavírání a s uzavřenou závorou. Přerušení fotobuněk během zavírání způsobí znovuotevření.
Ch Input - příkaz aktivní pouze při zavírání. Přerušení fotobuněk během zavírání způsobí znovuotevření
POZOR: Pokud je tato volba vybrána, je nutné zakázat test fotobuněk
[image: ]Test fotobuněk
Za účelem dosažení bezpečnějšího provozu, provádí jednotka fotobuněk provozní zkoušky, mimo normální pracovní cyklus. Pokud nejsou nalezeny žádné provozní závady, bariéra se začne pohybovat. V opačném případě bude v klidu a blikající kontrolka bude svítit po 5 sec.
Celý testovací cyklus trvá méně než jednu sekundu
VAROVÁNÍ: Erreka navrhuje, aby se aktivoval test fotobuněk s cílem poskytnout vyšší bezpečnost systému. 


Bezpečnostní pás vstup
Toto menu umožňuje aktivovat vstup pro bezpečnostní pás.
no - vstup deaktivován (ignorován řídící jednotkou). Žádný můstek není nutný.
Ch- vstup povolen při zavírání a zakázán při otevírání. Zásah bezpečnostního pásu způsobí znovuotevření závory a deaktivaci jakéhokoli automatického zavírání.




Test bezpečnostních pásů
Toto menu umožňuje nastavení způsobu kontroly bezpečnostních stuhy pracovní.
no- testování zakázáno
Foto -Test povolen pro optické bezpečnostní pásy
rESi - test povolen pro vodivé pásy 
VAROVÁNÍ: Erreka navrhuje aktivovat test fotobuněk s cílem poskytnout vyšší bezpečnost systému.





[image: ]Konec programování
Toto menu umožňuje dokončit programování (jak výchozí tak osobní) uložení změněných dat do paměti.
no- provádět další opravy: nekončit s programováním.
Si – změny jsou kompletní: když je programování dokončeno a data jsou uložena, na displeji se zobrazí řídící jednotka
Vložená data byla uložena do paměti: Řídicí jednotka 
je připravena k použití.

Čtení počítadla cyklů
CITY10 + řídící jednotka počítá dokončené otevírací cykly závory a pokud je požadavek, tak ukazuje, že je nutný servisní zásah po stanoveném počtu cyklů.
K dispozici jsou dva čítače:
• součtový čítač dokončení otevíracích cyklů, který nemůže být vynulován (volba "tot" v položce "Cont")
• klesající čítač počtu cyklů do příští žádost o službu (volba "server" v položce "Cont"). Tento čítač může být naprogramován v souladu s požadovanou hodnotou.
Schéma ukazuje, jak číst výpočtová počitadla, jak odečíst počet cyklů před dalším nutným servisním zásahem a jak programovat počet cyklů před dalším požadavkem na služby (jako v uvedeném příkladě je řídící jednotkou dokončeno 12451 cyklů a  je 1.300 cyklů před dalším servisním požadavkem.
Oblast 1 je čtení  celkového počtu dokončených cyklů, pomocí UP a DOWN, můžete přepínat zobrazení tisíců nebo jednotek.
Oblast 2 je čtení počtu cyklů před dalším požadavkem na služby: její hodnota se zaokrouhlí směrem dolů na stovky.
Oblast 3 je nastavení tohoto druhého čítače, pokud jednou stisknete tlačítko UP nebo DOWN, bude aktuální hodnota zaokrouhlena nahoru nebo dolů na tisíce a každým dalším stlačením se nastavení zvýší nebo sníží o 1000 jednotek. Předchozí počet zobrazení se ztratí.

Signál požadované služby
Jakmile čítač cyklů před dalším požadavkem na servis je nula, řídící jednotka ukazuje žádost o doručení prostřednictvím dalších 5 sekund předblikávat.
Tento signál se bude opakovat při každém otevíracím cyklu, dokud instalační pracovník nevstoupí do počitadla a menu nastavení a naprogramuje počet cyklů po kterém bude vyžádána další služba.
V případě, že není nastavena žádná nová hodnota (to znamená, že hodnota čítače je ponechána na nule), signalizační funkce v požadavku na službu je vypnuta a žádný signál se nebude opakovat.
VAROVÁNÍ: servisní úkony musí být prováděny pouze kvalifikovaným personálem.
[image: ]

Provozní poruchy
Tento odstavec ukazuje několik možných provozních závad, spolu s jejich příčinami a příslušnou nápravou.

Hlavní led se nezapne
To znamená, že není žádné napětí na kartě řídicí jednotky CITY10 +.
1.. Před působením na řídicí jednotku odpojte pomocí odpojovače zařízení od vedení a odpojte napájecí terminál.
2.. Ujistěte se, že zařízení není pod napětím.
3.. Zkontrolujte, zda není pojistka vyhořelá, pokud ano, vyměňte ji za pojistku se stejnou hodnotou (2,5 A).

led PŘETÍŽENÍ zapnuté
To znamená, že je přetížení zdroje napájení elektrického příslušenství.
1.. Odstraňte vyjímatelný díl obsahující svorky Z1 až Z6. Přetížení se vypne.
2.. Odstraňte příčinu přetížení.
3.. Vložte do svorkovnice vyjímatelnou část a sledujte, zda tato dioda nesvítí znovu.

Příliš dlouhé předblikání
Je-li daný příkaz Start a blikač ihned zapne, ale závora čeká s otevřením, znamená to, že nastavený cyklus odpočítávání vypršel a řídící jednotka ukazuje, že je nutný servisní zásah.

Vybitá baterie
V nepřítomnosti síťového napětí se závora neotevře a na displeji bliká hlášení bAtt. To znamená, že baterie nejsou dostatečně nabité, aby mohla být závora otevřena.

Error 1
Pokud se objeví na displeji, když dojde k opuštění programování ERR1.
To znamená, že změněné údaje by neměly být skladovány. Tento druh vady nemá lék a řídicí jednotka musí být zaslány Erreka k opravě.

Error 2
Je-li uveden povel start a závora se neotevře a na displeji zobrazí ERR2. To znamená, že MOSFET selhalo. Před odesláním řídící jednotky Erreka k opravě se ujistěte, že motory byly řádně připojeny.

Error 3
Je-li daný příkaz Start a závora se neotevře a na displeji se zobrazí ERR3
To znamená, že test fotobuněk selhal.
1.. Ujistěte se, že žádná překážka nepřerušila paprsek fotobuňky, když proběhl příkaz Start.
2.. Ujistěte se, že fotobuňky povolené jejich příslušnými nabídkami, byly nainstalovány i ve skutečnosti.
3.. Máte-li fotobuňky 2, ujistěte se, že Foto položka menu je na CFCH nebo APCH.
4. Ujistěte se, že fotobuňky jsou napájeny a pracují, když je přerušen paprsek, měli byste slyšet relé vypínání a změna stavu se musí zobrazit na displeji řídící jednotky

Error 5
Je-li daný příkaz Start a závora se neotevře a na displeji se zobrazí Err5
To znamená, že zkoušky bezpečnostních pásů se nezdařily.
Zkontrolujte, zda je menu testu bezpečnostních pásů (Co.tE) nastaveno správně.
Zkontrolujte, zda jsou bezpečnostní pásy povolené v menu i instalovány.

Error 7
Je-li daný příkaz Start a závora se neotevře a na displeji se zobrazí Err7.
To znamená chybu v provozu snímačů. Snímače jsou mimo provoz nebo jsou špatně připojené.

Error 8
Při provádění samoučící funkce je ovládání odmítnuto a na displeji se zobrazí Err8
To znamená, že nastavení řídící jednotky není kompatibilní s požadovanou funkcí. Za účelem provedení samoučení je nutné, aby na vstup Start byl povolen ve standardním režimu.

Error 9
Když se snažíte změnit nastavení řídicí jednotky a na displeji se zobrazí Err9
To znamená, že programování je blokováno pomocí programovacího tlačítka zámku CL1 +. Chcete-li změnit nastavení, je třeba vložit do konektoru rozhraní ADI stejné tlačítko, které slouží k aktivaci zablokování či odemknutí programování.

































CITY10 + tabulka funkcí
	Zobrazení
	Data
	Popis
	Prodlení
	Memo

	En.SA
	Si/no
	Funkce úspory energie
	Si
	

	t.ASE
	0.0´´/5.0´´
	Očekávaný čas elektromagnetického vakuového úchopného zařízení
	0.0´´
	

	t.rSE
	0.0´´/5.0´´
	Zpoždění elektromagnetického vakuového úchopného zařízení
	0.0´´
	

	P.SEr
	0/100%
	Výkon elektromagnetického vakuového úchopného zařízení
	0
	

	t.PrE
	0.5´´/1´.00
	Doba předblikání
	1.0´´
	

	dir
	dX/SX
	Směr
	dX
	

	P.AP
	30/100%
	Výkon motoru ve fázi otevírání
	80
	

	P.Ch
	30/100%
	Výkon motoru ve fázi zavírání
	80
	

	Pr.AP
	10/70%
	Výkon motoru při zpomalení otevírací fáze
	25
	

	Pr.Ch
	10/70%
	Výkon motoru při zpomalení zavírací fáze
	25
	

	SEnS
	0.0A/9.9A
	Citlivost
	0.0A
	

	rAAP
	0/100%
	Zpomalení při otevírání
	25
	

	rAACh
	0/100%
	Zpomalení při zavírání
	25
	

	St.AP
	
	Start otevírání
	PAUS
	

	
	no
	- příkaz START nebyl aktivován
	
	

	
	ChIU
	- závora sepne
	
	

	
	PAUS
	- závora přejde do pauzy
	
	

	St.Ch
	
	Start zavírání
	StoP
	

	
	Stop
	- závora dokončuje cyklus
	
	

	
	APEr
	- závora se otevře
	
	

	St.PA
	
	Start pauza
	ChIU
	

	
	no
	- Příkaz START není aktivní
	
	

	
	ChIU
	- závora sepne
	
	

	Ch.AU
	
	Automatické znovuotevření
	no
	

	
	no
	- Automatické opětné zapnutí není aktivní (odpovídá hodnotě 0)
	
	

	
	0.5´´/15.0´
	-závora sepne po uplynutí nastaveného času
	
	

	Ch.tr
	
	Zavření po provozu
	no
	

	
	no
	-zavření po provozu není aktivní
	
	

	
	0.5´´/15.0´
	- závora sepne v nastavenou dobu
	
	

	PA.tr
	No/Si
	Pauza po provozu
	no
	

	LUCi
	
	Stropní svítidla
	CiCL
	

	
	t.LUC
	- Časované fungování (0-20 ´)
	
	

	
	No
	· Funkce není aktivní
	
	

	
	CiCL
	- Zapnuto po celou dobu trvání cyklu
	
	

	AUS
	
	Pomocný kanál
	Mon
	

	
	tiM
	- Časované fungování (0-20 ´)
	
	

	
	biSt
	- Bistabilní fungování
	
	

	
	Mon
	- Monostabilní fungování
	
	

	SPiA
	
	Nastavení nízkonapěťového výstupu světla
	FLSh
	

	
	no
	- Nevyužité
	
	

	
	FLSh
	- Blikající funkce
	
	

	
	W.L.
	- funkce špionážní lampy
	
	

	LP.PA
	No/Si
	Bliká indikátor pauzy
	No
	

	Strt
	
	Start položky
	StAn
	

	
	StAn
	- Standardní režim
	
	

	
	No
	· Vstup nebyl aktivován
	
	

	
	SLA
	· SLAVE Mode
	
	

	
	APCH
	· Otevírání/zavírání
	
	

	
	PrES
	- Uživatelský režim
	
	

	
	oroL
	· Časový režim
	
	

	StoP
	
	vstup STOP
	no
	

	
	no
	- Vstup je zakázán: příkaz STOP není aktivován
	
	

	
	InvE
	- Příkaz STOP zastaví závoru: následný START vrátí směr pohybu
	
	

	
	ProS
	- Příkaz STOP zastaví bariéru: následný START nevrátí směr pohybu
	
	

	Foto
	
	Fotobuňka vstup
	no
	

	
	No
	· Vstup nebyl aktivován
	
	

	
	APCh
	- vstup vždy povolen 
	
	

	
	CFCh
	Povolen vstup při zavírání a s uzavřenou závorou
	
	

	
	Ch
	- Vstup povolen pouze při zavírání
	
	

	Ft.tE
	No/Si
	Test fotobuněk
	no
	

	CoS
	
	vstup detekce překážky 
	no
	

	
	no
	Vstup nebyl aktivován
	
	

	
	Ch
	- Vstup povolen pouze při zavírání
	
	

	Co.tE
	
	Funkční test čidel na detekci překážek
	no
	

	
	no
	Vstup nebyl aktivován
	
	

	
	Foto
	Test povolen pomocí optických senzorů.
	
	

	
	rESi
	Test povolen přes rezistentní gumové senzory
	
	

	FinE
	
	Konec programování
	no
	

	
	no
	- Nezanechat programování menu
	
	

	
	Si
	- Zanechat programování menu, uložit nastavené parametry
	
	



[image: ]INSTALACE fotobuněk Sensiva nebo majáku BLINKO
Na bocích skříně jsou otvory pro instalaci Sensiva a BLINKO.

Chcete-li instalovat tyto doplňky, postupujte podle následujících kroků:
1.. Odstraňte ze strany skříně dvě boční zátky.
2.. Přišroubujte základnu fotobuňky / majáku pomocí
4 přednastavených otvorů Q umístěných pod zátkou (použijte samořezné šrouby (Ø 3,9 mm ISO 7049)
3.. Protáhněte kabely pro připojení otvorem R
4. Proveďte elektrické připojení podle označení (odstavec FOTOBUNĚK)
POZOR: pečlivě sledujte údaje nalezené v návodu přiloženém k fotobuňkám
5. Uzavřete nskříň.

INSTALACE baterie (příslušenství kód AZA01)		                  Instalace příslušenství ABY16
Vložte baterii do zvláštního prostoru, 
který je znázorněn na obrázku.
Přečtěte si návod k použití dodaný se zařízením
[image: ] a důkladně pročtěte pokyny týkající se připojení.
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Instalace příslušenství ABY05
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